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12 oder 24 VDC, Verstellkraft bis 10.000N .
Leistungsdaten

Standardmerkmale und Vorteile . dynamisch / statisch (2)
Maximale Last

[kN]

HDxx-B017 1,7/ 18

HDxx-B026 2,6/18

HDxx-B045 4,5/18

HDxx-B068 6,8/18

HDxx-B100 10/ 18
Geschwindigkeit ohne / max. Last

[mm/s]

HDxx-B017 71/58

HDxx-B026 40/ 32

® Robust, leistungsfahig, zuverlassig HDxx-B045 24 /19

HDxx-B068 18/ 14

¢ Kolbenrohr aus Edelstahl HDx-B100 1179
¢ Integrierte Handnotbetatigung Stromaufnahme ohne / max. Last
¢ Integrierte Stromiiberwachung HDxx-B017 12v. _ 3/18A
24V 1,5/9A
¢ Statische Lasthaltebremse HDxx-B026 12v. _ 3/18A
¢ Synchroner Betrieb von zwei oder i;x = 135//1:2
mehr Zylindern moglich HDxx-B045 Y : 15/9A
* Potentiometer oder Encoder optional 12V 3/20A
. HDxx-B068 -

¢ CAN-Bus Ansteuerung optional 24V 1,5/10A
¢ Fest eingebaute Endlagenschalter optional HDxx-B100 12v._ 3/18A

24V _ 15/9A

¢ Niederstrom Steuerung optional ) 12 VDC (9-16VDC)
Eingangsspannung (4) 24 VDC (18-32 VDC)

e Wartungsfrei

100, 150, 200, 250, ....1.000

_ Standardhubldngen
Allgemeine Daten mm
ool — Betriebstemperatur -40 bis +85 °C
ugelgewinde, . -
Gewindetyp . gelg . Einschaltdauer bei 25 % (3)
Sicherheitsmutter voller Last und 25°C
Verdrehsicherung Ja Langsspiel max. 1,2 mm
Handbetatigung Ja Emspa.mnmoment 0Nm
- Elektrischer Anschluss lose Kabelenden
Dynamische Bremse | Ja (1) Kabellange: 03/15/5m
Endlagenschutz interne Endschalter Schutzart dynamisch IP 66
Uberlastschutz Stromiiberwachung Schutzart statisch IP67 / IP69K
Motorschutz 13 Salzsprihnebel Test 500 Stunden bestanden
— (2) Max. statische Last bei ganz eingefahrenem
Zertifikate CE Kompaktzylinder.
(1) Alle Kompaktzylinder HD sind mit dynamischer (3) Bei Ausfiihrung HDxxB100 betrégt die
Endlagenbremsung ausgestattet. Dynamisches Einschaltdauer 15%

Bremsen Uber den gesamten Hubweg nur mit den

: s (4) Keine PWM-Spannung zulassig!
Optionen Niederstromschaltung und CAN-Bus.
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Gewindetriebart und dynamische Tragzahl
Kugelgewinde, 1.7 kN Kugelgewinde, 45 kN Kugelgewinde, 10 kN
Kugelgewinde, 26 kN s Kugelgewinde, 6.8 kN s

Hinweis! Kurven erzeugt bei 21°C Umgebungstemperatur. Andere Umgebungstemperaturen und bestimmte
Aktuator-Eigenschaften kdnnen leicht abweichende Werte ergeben.
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Ouerbohrungsadapter, vome **

Querbohrungsadapter, hinten **
Typ M oder B

Typ M oder E
B4T\E

= B1 B3
~—B2

Gabel-Ouerbohrungsadapter, vorne **
Typ N oder F

Gabel-Ouerbohrungsadapter,
hinten **

Typ N oder F

c4 Innengewinde-Adapter vome **
F Typ Poder G

* Aufnahme, Handhilfsbetdtigung. Die Aufnahmed6ffnung ist mit einem Kunststoff- Gewindestopfen verschlossen.
Bei abgenommenem Stopfen kann ein 6-mm-Steckschlissel eingesetzt und als Handkurbel verwendet werden.
** Alle Adapter in Standard-Ausrichtung abgebildet.

Abmessungen, hinterer Adapter Abmessungen, vorderer Adapter

Tye| M E N r vl M | E| N | F| P | @

Bl | 134 |13,4| 13,4 | 13,4 1 siehe Tabelle auf folgender Seite

B2 | 216 |216| 216 |2L6 c2| 109 |109] 129 [129] 30 | 30

B3 | 254 |254| 254 |254 c3 siehe Tabelle auf folgender Seite

B4 | 12269 | 12.8 | 12,269 | 12.8 c4 | 12,29 12,812,269 [ 12,8 [ M12 | %-20 UNF

B5 | . T 82 |82 cs | - - | 82 [82] 19 19
C6 - - - - 35 35
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Abmessungen

Beziehung max. dynamische Last und Hublange

Bestell-Hublange 100 - 1.000 mm
Verstellkraft
Ltot A+B1+C2
A S+ 150,9+B2 +C1
1,7 kN M, E 17,5
C1 N, F 26,5
P,G 23,9
c3 30,16
Tt Bestell-Hublange 100 - 900 mm 950 -1.000 mm
Verstellkraft Ltot A+BL+C2 A+BL+C2
A S+150,9+B2+C1 S+156,8 + B2 +C1
M, E 17,5 24
2,6 kN
ci N, F 26,5 27
P,G 23,9 24,9
c3 30,16 34,93
Bestell-Hublange 100 - 700 mm 750 —1.000 mm
Verstellkraft
Ltot A+B1+C2 A+Bl1+C2
A S+150,9+B2+C1 S+156,8+B2+C1
4,5 kN M, E 17,5 24
Ci1 N, F 26,5 27
P,G 23,9 24,9
Cc3 30,16 34,93
Bestell-Hublange 100 - 600 mm 650 —1.000 mm
Verstellkraft
Ltot A+Bl+C2 A+Bl+C2
A S+150,9+B2+C1 S+156,8+B2+C1
6,8 kN M, E 17,5 24
Ci1 N, F 26,5 27
P,G 23,9 24,9
c3 30,16 34,93
Bestell-Hubldange 100 - 500 mm 550 - 1.000 mm
Verstellkraft
Ltot A+Bl1+C2 A+Bl+C2
A S+180,9+B2+Cl S+182+B2+C1
10 kN M, E 17,5 24
Cc1 N, F 26,5 27
P,G 23,9 24,9
c3 30,16 34,93
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Bestell-Hublange [mm)]

Verstellkraft 100 150 200 250 300 350 400 450 500 | 550
1,7 kN 6,5 6,7 7,0 7,2 7,5 7,7 8,0 8,2 8,5 8,7
2,6 kN 6,5 6,7 7,0 7,2 7,5 7,7 8,0 8,2 8,5 8,7
4,5 kN 6,5 6,7 7,0 7,2 7,5 7,7 8,0 8,2 8,5 8,7
6,8 KN 6,5 6,7 7,0 7,2 7,5 7,7 8,0 8,2 8,5 9,5
10 KN 6,7 7,0 7,2 7,5 7,7 8,0 8,2 91 9,4 9,7

Bestell-Hublange [mm)]

Verstellkraft 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
1,7 kN 9,0 9,2 9,5 9,7 10,0 10,2 10,5 10,7 11,0
2,6 kN 9,0 9,2 9,5 9,7 10,0 10,2 11,6 11,9 12,2
4,5 kN 9,0 9,2 10,4 10,7 11,0 11,3 11,6 11,9 12,2
6,8 KN 9,8 10,1 10,4 10,7 11,0 11,3 11,6 11,9 12,2
10 KN 10,0 10,3 10,6 10,9 11,2 11,5 11,8 12,1 12,4

Kabelanschluss

Je nach verwendeter Steuerungsoption sind ein oder zwei Kabel vorhanden. Die Kabel gelangen
Uber einen Stecker in den Aktuator. Zum Austausch des Aktuators gegen einen neuen geniigt
einfaches Umstecken.

In der Abbildung werden die Kabel durch die Kabelschlitze am Ende des Motorgehduses
herausgefiihrt, wie ab Werk vorgesehen. Die Stelle, an der die Kabel herausgefiihrt werden, kann
beliebig zwischen dem Stecker (1) an der Gehause Vorderseite und dem Ende der Kabelschlitze
gewdhlt werden.

Ca3 Ca1

Motorkabel 2x 2mm?
Signalkabel 8x 0,5mm?
Cal 0,3/15/5m
Ca2 @7,5 mm
Ca3 76,2 mm
Ca4 6,35 mm
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StandardmaRig enthalten:

Stromiiberwachung

Diese wichtige Sicherheitsfunktion schaltet den Kompaktzylinder bei Uberlast ab.

Spannungs- und Temperaturiiberwachung

Die konstante Uberwachung schiitzt den Kompaktzylinder und verhindert den Betrieb auRerhalb
des zuladssigen Normbereiches.

Temperaturkompensation

Maximiert die Produktivitat, indem selbst bei niedrigeren Temperaturen ein normaler Betrieb
ohne Fehlabschaltungen stattfindet.

Interne Endlagenschalter

Sie ermoglichen einen sanften Betrieb mit hoher Wiederholgenauigkeit und schiitzen sowohl die
angetriebenen Bauteile als auch den Kompaktzylinder selbst.

Dynamische Endlagenbremse

Fir schnelles Abbremsen vor den mechanischen Endlagen.

Optional verfiigbar:

J1939 CAN-Bus

Einfache Anbindung an ein vorhandenes J1939-Netzwerk.

Dynamisches Bremsen iiber den gesamten Hubweg

Standard bei Ausfiihrung Niederstromschalten und CAN-Bus. Minimiert den Nachlaufweg fir
hohere Wiederholgenauigkeit.

Niederstromschalten

Verbesserte Sicherheit und vereinfacht die Anbindung an eine Steuerung durch Nutzung von
Niederstrom-Signalen (< 22 mA).

Endlagensignal

Fest eingebaute Endschalter (SchlieBer) an den Endlagen des Kompaktzylinders.

Analoger Positionsausgang

Ein hochwertiges Potentiometer mit praktisch unbegrenzter Auflésung und geringem Rauschen
liefert ein Spannungs-Rickmeldesignal zur Position und Verfahrrichtung.

Digitaler Positionsausgang

Ein Encoder liefert eine einkanalige Impulsfolge als Positions- und Geschwindigkeits-
Rickmeldung, zur Synchronisierung mittels kundenseitiger Steuerung nutzbar.

Code Steuerungsoption Code Steuerungsoption

EXX Standard Funktionen LXX EEX + Niederstromschaltung
ELX EXX + Endlagen Ausgangssignal LLX EXX + LXX + ELX

EXP EEX + Potentiometer LXP EXX + LXX + EXP

EXD EXX + Encoder CNO EEX + CAN-Bus

ELP ELX + Potentiometer SYN Synchroner Betrieb von zwei
ELD ELX + Encoder und mehr Kompaktzylinder
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Grundausfiithrung EXX

Die Ausfiihrung EXX umfasst samtliche

51 = | A il Grundfunktionen der auf der vorherigen
2 i'*bq_ o Iﬂf T Seite beschriebenen Steuerungs-

gl 54 ’ <= funktionen, —fiir einen sicheren Betrieb
von Kompaktzylinder und Anlage. Bei der
Grundausfiihrung EXX wird die Polaritat

o

e i e - Ml TMH’ der Motorspannung durch ein
¥ e S —" | kundenseitiges Schaltelement (Schalter,
. Relais) umgeschaltet, um den
o Kompaktzylinder aus- oder einzufahren.
k| Schalter, Stromversorgung, Verdrahtung
und alle sonstigen Komponenten miissen
ey sowohl fiir den Motorstrom des jeweiligen
o Modells, als auch fiir den Einschaltstrom
] (bis zum Dreifachen des max.
F Sicherung ] Dauerstroms fur die max. Last und bis zu
21 Zweipaliger Umschalter ] 150 Millisekunden lang) ausgelegt sein.

Steuerungsoption ELX

B 1 - Steuerungsoption ELX entspricht der
Ge— STOP | R . -
. ! L«i— m | = Grundausfihrung EXX, jedoch zusatzlich
SR o S PSS 4= mit zwei fest eingebauten Endschaltern
1 die angeben wenn das Schubrohr
- N W = vollsténdig aus- bzw. eingefahren ist.
e o M
o i Endlagenschalter SchlieRer,
m —r— potentialfrei
weid —r Max. Schaltspannung 30VDC
T Y — N — 120 VAC
= Max. Schaltstrom 100 mA
| ————schwanm —— e
Az, ganr eingefahran vigatt —& =
Au=g ., ganz auzgefahren (FAGR = :|
Bezugspotential gray G

F Sicherung
51 Zweipoliger Umschalter
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Steuerungsoptionen

Steuerungsoption EXP

Steuerungsoption EXP entspricht der

81l T & 1 o
;,q;;gf | % =¥ Grundausfiihrung EXX, jedoch zusatzlich mit
| f— E[] f i & . .
F I o . einem analogen (Potentiometer-) Ausgang
+ =+ el L
bo zur Positionsrickmeldung.
i s rot (= Exp
_ : @! Potentiometer Drahtwicklung
e =CIMvaErn i i
Max. Eingangsstrom 32VDC
s A Max. Leistung 1w
PR DL i e Linearitat +0,25%
richt batagt JL b_mun r Ausgangsauflosung Ohm/mm
ol 50-100mm Hub 65,62
i L e 150-250mm Hub 32,81
| | el 300-500mm Hub 19,69
it teategt 7 <i7EnNDE 550-1.000mm Hub 9,84
- grau
F Sicherung
51 Zweipoliger Umschalter
Steuerungsoption EXD
G pUs 5 _ Steuerungsoption EXD entspricht der
e ( =+ Grundausfiihrung EXX, jedoch zusétzlich
— 5TOP | rundausfihrun , jedoch zusatzlic
r %i‘- UL 9 mit einem einkarl?aligenJ Encoder-
e e B - o )
| o | | Ausgang zur Positionsriickmeldung.
i a0 —Sw— EXD L
- ot & —II/M‘\I
__‘“I_c S ke L2/ i | Encoder Hallgeber
Eingangsspannung 4-24 VDC
L VDT moo—
" Ausgangsspannung
EncoderAlsgang weig —o e . .
. : tief (logische 0) 0,1VvDC
nicht baleq! { = hoch 0,25 VvDC
bay  ——— .
Encoder-Auflésung mm/Impuls
VDL 5 z L
il HDxx-B026 0,154
ekl HDxx-B045 0,092
nicht belegt < ——orange ——(— HDxx-B068 0,068
R HDxx-B100 0,040

F
51

Sicherung
Zweipoliger Umschalter
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Steuerungsoption ELP

e > = Steuerungsoption ELP entspricht der

Dﬁéﬁ | Ir':l'l =% Grundausfihrung EXP, jedoch zusatzlich mit
. = N e .
+—— | o= ZWeifest eingebauten Endschalternftlle.
o angeben wenn das Schubrohr vollstéandig aus-
E . e bzw. eingefahren ist.
— { M |
& Tohwanz —oT ] =/ -
Endlagenschalter SchlieRer,
VL o — . .
" potentialfrei
Potentiom -Ausgang weil — *
PR Max. Schaltspannung 30 VDC
[(—  Mraun —
nicht bategt < I 120 VAC
PN s T — S
Max. Schaltstrom 100 mA
BVOC SCIWATT —
Auisg.. panz eingafahren yilatt —G
Ausq., ganz ausgalahren Orange — . .
b :’ Technische Daten des Potentiometers:
Bequpspatontial gl . .
: B Siehe Steuerungsoption EXP
F aicherung

51 Zweipoliger Umschalter

Steuerungsoption ELD
Steuerungsoption ELD entspricht der

31 T —
MT% q| hﬂ ;_I': Steuerungsoption EXD, jedoch zusatzlich mit
! B a . . .
F e i S <= 2Weifest eingebauten Endschaltern die
+ — ot sndi
I e angeben wenn das Schubrohr vollstandig
- . i - —~ | aus bzw. eingefahren ist.
e ] (M)
= BCITNERE L o
Endlagenschalter SchlieBer,
LRV ok . .
ke = potentialfrei
Encodar-f it )
RS _ il Max. Schaltspannung 30 VDC
braun  —— (-
miche: befagt JL " 120 VAC
ol Max. Schaltstrom 100 mA
RN SCANATT —
Ausg  ganz eingefshron inlatt  — -
s camh BRI == % Technische Daten des Encoders:
R o Siehe Steuerungsoption EXD
F Sicherung

81 Zweipoliger Umschalter
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Steuerungsoption LXX

T Die Ausfuhrung LXX umfasst samtliche

f i
e |7 f 5 Grundfunktionen wie die Ausfihrung EXX,
g =

jedoch wird im Unterschied dazu die
Polaritat der Motorspannung von der

+ F: Tod LXx Tf@ integrierten Elektronik umgeschaltet. Die
— St — kundenseitig beigestellten Schaltelemente
il g zum Aus- oder Einfahren des
il Kompaktzylinders mussen lediglich mit
nicht balagt St 3 Niederstrom-Signalen (< 22 mA) arbeiten.
o Dennoch miissen die Stromversorgung und
S zugehorige Verdrahtung sowohl fiir den
51 => - Motorstrom des jeweiligen Modells, als
h—y Gl e auch fir den Einschaltstrom (bis zum
r - Dreifachen des max. Dauerstroms fiir die
max. Last und bis zu 150 Millisekunden lang)
F Sicherung

s ausgelegt sein.
81  Schalter, Ausfahren

32 Schalter, Einfahren

Steuerungsoption LLX

T Steuerungsoption LLX entspricht der
| - . . - .
il r[:' "= Steuerungsoption LXX, jedoch zusatzlich mit

l

= ;wei fest eingebauten Endschaltern die
E angeben wenn das Schubrohr vollstandig
+:—F= mf el s i aus- bzw. eingefahren ist.
M
= achwar —(=— L=
Besugepotential — ot g Endlagenschalter SchlieRer,
AL, genz ausgefahnen ———wail —q potentialfrei
A BraUN « g Max. Schaltspannung 30 VDC
nicht batagt
| — b —c] 120 VAC
Ausg. ganzeingefabien — erhwap — g Max. Schaltstrom 100 mA
51 w—pp
- Sialatt - ——fpe—
fe ]l B2 e
AN ey e
GEl  — i —

F sicherung
51 Echalter, susfahren

52  Schalter, Einfahren
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Steuerungsoption LXP

T Steuerungsoption LXP entspricht der
Ei — 3—-::' Steuerungsoption LXX, jedoch zuséatzlich mit
) <= einem analogen (Potentiometer-) Ausgang

zur Positionsriickmeldung.

F
+ —— ot I T’M
- s —& B Potentiometer Drahtwicklung
o " Max. Eingangsstrom 32VvDC
Patentiom. -Ausgang Wil o : Max. Leistung 1W
o " Linearitat +0,25%
; EE
e It { - Ausgangsauflésung Ohm/mm
S . 50-100mm Hub 65,62
81 = e 150-250mm Hub 32,81
by S . 300-500mm Hub 19,69
i 550-1.000mm Hub 9,84

F Sicheung
31 ESchalter, ausfahren

&2 -Bchalter, Eisfabren

Steuerungsoption CNO
Zur Steuerungsoption CNO gehort eine J1939
| — ""l'* CAN Bus-Steuerschnittstelle, die den
5t ; Kompaktzylinder ansteuert und liberwacht.
Die Ein- und Ausfahrbefehle werden als CAN-

F . - . "
b —— i s ﬂ“‘- Telegramme an den Pins ,,CAN-Tiefpegel
| '1 und, CAN-Hochpegel” ausgegeben. Die
— AL IA] e e -I\T . Pee g g
Adresswahl-Pins 1, 2 und 3 kénnen als BCD-
Al D e— T el .
m " ‘ codierter Zusatz zur Standardadresse genutzt
T el el — werden. Dies kann notwendig sein, wenn
CAN-TT e —— | e .
A Toe i SN mehrere 11939-Kompaktzylinder am selben
el gy Bus angeschlossen sind.
el helgl ———schwaz —(m Die Befehlsdaten: Position
AW | e— T i Geschwindigkeit
Adrasowahl § ——————————————OANGH ——{— ' Strqm
ot Die Riickmeldedaten: Position
T Geschwindigkeit

Strom

C g P
. Sicherung sonstige Diagnosedaten
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Steuerungsoption SYN

; - ~ —2 -~ Die Option SYN entspricht LXX mit zusatzlicher
Fihrungszylinder sl = = Synchronisierungsfunktion, sodass zwei oder
' <= mehr mit SYN ausgestattete
F Kompaktzylinder zusammen bewegt werden
* B —="™ 7\ | kénnen. Bei Verwendung der Niederstrom
aa L ~=/| Aus-und Einfahr-Eingange am
= ot — Flihrungszylinder bewegen sich die
nicht beleat — weiR Folgezylinder mit. Muss ein Kompaktzylinder
— einzeln bewegt werden, kann er in den
i Zwangsmodus versetzt werden, indem ein
Rl T TaErre—— Schalter (S3) am roten Leiter geschlossen wird
il el | (siehe Verdrahtungsplan).
S2
orange ——=—] . . .
— Kompaktzylinder mit der Option SYN haben
bei jeweiliger Last eine um 25% verminderte
Folgezylinder | ([~ Geschwindigkeit im Vergleich zu denen ohne
| e — . . . . .
el |[[— ~ |5 diese Option. Das gilt unabhangig davon, ob
= sich die Einheit im Synchronisierungs- oder
4 - G - i Zwangsmodus befindet oder einzeln betrieben
"" ] ‘M wird.
- ChWarz - e s
icht bel i . . . .
e R e In die Kommunikationsleitung (braun / blau)
MERBEIE oomilif oo missen vor dem Fiihrungszylinder und dem
braun -~~~ letzten Folgezylinder Abschlusswiederstande
blay =~ mit 120 Ohm eingesetzt werden.
nicht belegt -—— gchwar
nicht belegt . —— yiglatt
nicht belegt -——-orange
nicht belegt -~~~ gray ———{--—45
Folgezylinder J/_ )\ -
of |[[f =
A
F
+ — rof (m— SYN @
- schwarz__, &j
nicht belegt — ot 3
Rl nicht belegt —— weil —
braun i
blau i
E Sicherungen nicht belegt —schwar—a
S1 Schalter, Ausfahren nicht belegt —— violett
S2  Schalter, Einfahren .
nicht belegt ——orange
83 Zwangsmodus-Schalter
R Widerstande 120 Ohm ~ Mchtbelegt — grau
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Steuerungsoption SYN

Wichtige Planungshinweise:
¢ Die Versorgungsspannung der einzelnen Kompaktzylinder muss innerhalb von + 1,0 V liegen.

¢ Eine ungleichmaRige Belastung der Kompaktzylinder ist zu vermeiden; die Synchronisierungsoption
kann jedoch bis zu 25% Geschwindigkeitsverlust kompensieren.

e Tritt bei einem der Kompaktzylinder eine Uberlastung auf, I16st er den Uberlastschutz aus und
sendet ein Stopp-Signal an alle beteiligten Kompaktzylinder. Die Kompaktzylinder kénnen entweder
sofort in Gegenrichtung fahren (sofern sie das System nicht blockieren) oder ihre Bewegung nach
einem Spannungs-Reset fortsetzen.

¢ Sollte bei einem der Kompaktzylinder die Stromversorgung ausfallen, setzen die librigen
Kompaktzylinder die zuletzt angeforderte Bewegung fort, bis sie einen Stoppbefehl erhalten, sei es
durch eine ausgeldste Strom-Uberlast oder ein vom Fiihrungszylinder ausgegebenes Stoppsignal.

e Fallt die Kommunikation aus (z.B. unterbrochene braun/blaue Drahte) setzen die Folgezylinder ihre
zuletzt angeforderte Bewegung fort. bis sie ihre Endlage erreichen oder eine Uberlast auftritt. Der
Flihrungszylinder setzt seine zuletzt angeforderte Bewegung fort, es sei denn er erhalt einen
Stoppbefehl durch die Schaltkabel, das Erreichen seiner Endlage oder Uberlast.

¢ Nach vielen Bewegungen im mittleren Hubbereich flihrt der Zeitversatz, mit dem die einzelnen
Kompaktzylinder ihre Befehle erhalten (Fihrungszylinder zu Folgezylinder), zu kleinen Abweichungen
beim Starten und Stoppen. Da sie alle mit derselben Geschwindigkeit arbeiten, entstehen mit der Zeit
Positionsabweichungen, selbst bei gleichmaRiger Last.

Als Gegenmalinahme empfiehlt es sich, die Kompaktzylinder bei jedem Zyklus ganz ein- oder
auszufahren, um sie wieder abzugleichen und diese Abweichungen zu beheben.

¢ Um den Flihrungs- und Folgezylinder ausreichend Zeit fiir die Kommunikation einzurdumen,
mussen Start- und Stopp-Befehle mindestens 250 ms auseinanderliegen.
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Zubehor

Externe Endschalter, einstellbar

Anschlussbelegung
4

-t

Die Endschalter werden in den Nuten des Schutzrohrs montiert und durch einen Magneten

geschaltet, der sich im Inneren des Kompaktzylinders am Schubrohr befindet. Die Endschalter kdnnen

stufenlos tGber den gesamten Hubweg positioniert werden.

Endschalter MK5119, elektronische Ausfiihrung, Offner PNP

Kabeldose EVT123 (5m Kabel)

Betriebsspannung V] 10...30 DC*)

Strombelastharkeit [mA] 100

Kurzschlussschutz getaktet

Verpolungsschutz ja

Uberlastfest ja

Spannungsabfall ] <25

Stromaufnahme [mA] =10

Hysterese < 1,5 [mm]

Reproduzierbarkeit < 0.2 [mm]

Bereitschaftsverzogerungszeit  [ms] =30

Schaltfrequenz [Hzl = 10000

Umgebungstemperatur °C] -25...85

Schutzart, Schutzklasse IP &7, 1

EMV EN 61000-4-2 ESD: -CD/8kVAD
EN 61000-4-3 HF gestrahit: 10 V/m (80... 1000 MHz)
EN 61000-4-4 Burst: 2RV
EN61000-4-5Surge: 05KV (iine toline, Ri: 2 Ohm)
EN 61000-4-6 HF leitungsgebunden:10 V (0,15._80 MHz)
EN 55011: Kiasse B

Gehausewerkstoffe PA (Polyamid); Edelstahl

Funktionsanzeige

Schaltzustand LED| geib

Anschluss l PUR-Kabe! / 0,3 m. mit M8-Steckverbindung (Schnapp-Schraubverbindung)

Bemerkungen ) Betriebsspannung "supply class 2" gemal cULus.

Befestigungsexzentar mit Kombikopf Schlitz/innensechskant SW 1.5
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Gelenkkopf
-B_
A . M Typ Metrisch, MaRreihe K
wartungsfrei
] Material Stahl verzinkt
T 1 Abmessungen [ mm]
e s S A 32
B 16
- % D @12 H7
(T | F 54
i ' G M12
¢ ‘ GL 33
. i L 70
! - 0 15,4
—G [ Teilenummer 3060126

Der Gelenkkopf ist passend fiir die Opton P, metrisches Innengewinde M12 am Innengewinde
Adapter vorne.
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Bestellschliissel

Bestellbeispiel

1

(0}
)]

~N

HD12-

B026-

0300

LXX

1. Eingangsspannung 4. Steuerungsoption

HD12
HD24

12 VvDC
24VDC

EXX = Nur elektronisches Uberwachungspaket
ELX = EXX + Endlagen-Ausgangssignal

EXP = EXX + Analogausgang (Potentiometer)
2. Verstellkraft dynamisch EXD = EXX + Digitalausgang (Encoder)
B017 = 1,7 kN ELP = ELX + Analogausgang (Potentiometer)
B026 = 2,6 kN ELD = ELX + Digitalausgang
B045 = 4,5 kN LXX = EXX + Niederstromschaltung
B068 = 6,8 kN LLX = EXX + LXX + Endlagen-Ausgangssignal
B100 = 10 kN LXP = EXX + LXX + Analogausgang

CNO = Can-BusJ1939
3. Hubldnge SYN = LXX + Synchronisierungsoption
0100 = 100 mm
0150 = 150 mm 5.Kabel Optionen
0200 = 200 mm 1 = 0,3 m Kabel mit freien Enden
0250 = 250 mm 2 = 1,5 m Kabel mit freien Enden
0300 = 300 mm 3 = 5,0 m Kabel mit freien Enden
0350 = 350 mm
0400 = 400 mm 6. Hintere Befestigung
0450 = 450 mm M = Querbohrung fiir 12mm Bolzen
0500 = 500 mm E = Querbohrung fir %Zoll Bolzen
0550 = 550 mm N = Gabel-Querbohrung fiir 122mm Bolzen
0600 = 600 mm F = Gabel-Querbohrung fiir %:Zoll Bolzen
0650 = 650 mm
0700 = 700 mm 7. Vordere Befestigung
0750 = 750 mm M = Querbohrung fiir 12mm Bolzen
0800 = 800 mm E = Querbohrung fir %Zoll Bolzen
0850 = 850 mm N = Gabel-Querbohrung fiir 122mm Bolzen
0900 = 900 mm F = Gabel-Querbohrung fir %5Zoll Bolzen
0950 = 950 mm P = metrisches Innengewinde M12
1000 = 1.000 mm G = zolliges Innengewinde 1/2-20 NF-2B

8. Ausrichtung der Befestigung
S = Standard
M = 90° verdreht



